
Vorname Nachname Hund Richter Teamwork Dynamik Konzept Choreographie Fluss Ausführung Inhalt
Schwierigkeits-

grad MW Punkte Abzüge Abzüge Abzüge Abzüge Abzüge Abzüge Abzüge Abzüge Gesamt Aufstiegspunkt Rang

Laut-
äußerung

Tier-
gesundheit

Kostüm/Requisite inkorr. 
Verwendet

Zeitüber-
(/-unter)schreitung

Fehlverhalten im Ring Aktives Berühren HTM-Anteil Gesamt

max. 25 max. 25 max. 25 max. 25 max. 25 max. 25 max. 25 max. 25 max. 20 max. 20 max. 20 1  Punkt / sec max. 20 max. 20

MW 17,0 17,5 17,3 18,3 16,5 17,0 17,5 16,8 137,75 2,05 #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! 2,05 135,70 3

R1 17,0 17,0 15,0 16,0 16,0 19,0 16,0 17,0 133,0 1,5 1,5
R2 17,0 17,0 18,0 19,0 16,0 16,0 16,0 17,0 136,0 1,7 1,7
R3 17,0 18,0 18,0 19,0 17,0 17,0 18,0 17,0 141,0 2,0 2,0
R4 17,0 18,0 18,0 19,0 17,0 16,0 20,0 16,0 141,0 3,0 3,0
MW 19,8 19,5 18,5 19,3 18,8 19,3 18,8 18,8 152,50 1,28 #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! 1,28 151,23 1

R1 20,0 18,0 15,0 17,0 16,0 18,0 18,0 18,0 140,0 0,8 0,8
R2 20,0 20,0 20,0 21,0 20,0 19,0 18,0 18,0 156,0 1,5 1,5
R3 18,0 20,0 19,0 19,0 18,0 19,0 18,0 18,0 149,0 1,3 1,3
R4 21,0 20,0 20,0 20,0 21,0 21,0 21,0 21,0 165,0 1,5 1,5
MW 17,5 18,0 17,8 18,5 17,3 17,3 18,5 17,8 142,50 #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! 0,00 142,50 2

R1 17,0 18,0 16,0 18,0 17,0 17,0 19,0 17,0 139,0 0,0
R2 17,0 17,0 18,0 19,0 16,0 17,0 17,0 17,0 138,0 0,0
R3 17,0 18,0 17,0 18,0 17,0 17,0 18,0 17,0 139,0 0,0
R4 19,0 19,0 20,0 19,0 19,0 18,0 20,0 20,0 154,0 0,0
MW 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,00 #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! 0,00 0,00 0

R1 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
R2 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
R3 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
R4 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0
MW #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! 0,00 #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! #DIV/0! 0,00 0,00 0

R1 0,0 0,0
R2 0,0 0,0
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